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简介
BMS56M605 是倍创推出的陀螺仪 & 加速度计模块，采用传感器 MPU6050 开
发而成。模块内建 3 轴陀螺仪和 3 轴加速度传感器，可确定物体在三维空间的
精确位置或是追踪物体的运动状态，测量范围用户可编程。陀螺仪和加速度计
分别用了 16 位的 ADC，将其测量的模拟量转化为可输出的数字量。模块带有
电平转换电路，支持宽电压应用。模块可通过 BMCOM 接口，使用 I2C 通信方
式，实现陀螺仪值、加速度值读取等功能。可应用于运动感测类游戏、现实增
强、电子稳像、导航设备、手持游戏机等产品。

特性
 ● 工作电压：3.3V~5.5V
 ● 待机电流：5μA
 ● 传感器：MPU6050
 ● 陀螺仪特点：

 ♦ 工作电流：3.6mA
 ♦ 内置 16-bit ADC，可同时对三轴陀螺仪进行采样，数字输出 X、Y、Z 轴
角速度

 ♦ 满量程用户可编程，范围为：±250、±500、±1000、±2000° / 秒
 ● 加速度计特点：

 ♦ 工作电流：500μA
 ♦ 内置 16-bit ADC，可同时对三轴加速度计进行采样，数字输出 X、Y、Z
轴加速度

 ♦ 满量程用户可编程，范围为：±2g、±4g、±8g 和 ±16g
 ♦ 多种中断源 ( 用户可编程 )：自由落体中断、零运动中断、运动中断

 ● 灵活的电平转换电路

 ● 通信接口：

 ♦ BMCOM×1 (INT，SCL，SDA，VDD，GND) 
 ♦ 通信方式：I2C ( 地址：默认 0x68 )

 ● 提供 Arduino Library 应用支持

 ● 模块尺寸：36mm×23.3mm×7.4mm
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方框图

3.3V~5.5V

I2C Interface

VDD
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SDA
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BMCOM

MPU6050

GND

Level shift

HT73L30

V
Vi Vo

Indicators

INT

引脚说明

INT ‒ 5

SCL ‒ 4

SDA ‒ 3

VDD ‒ 2

GND ‒ 1

BMCOM 引脚：

引脚 功能 描述

1 GND 负电源，接地

2 VDD 正电源

3 SDA I2C 数据线

4 SCL I2C 时钟线

5 INT 中断引脚，用于中断报警 
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技术规格

建议工作条件
Ta=25℃

符号 参数 条件 最小 典型 最大 单位

VDD 工作电压 — 3.3 — 5.5 V

IDD 工作电流
陀螺仪 — 3.6 — mA
加速度计 — 500 — μA

ISTB 待机电流 陀螺仪 / 加速度计 — 5 — μA
— ADC 字长 陀螺仪 / 加速度计 — 16 — bits

— 满量程范围
陀螺仪 ±250 — ±2000 °/S
加速度计 ±2 — ±16 g

— 灵敏度
陀螺仪 16.4 — 131 LSB/

(°/S)
加速度计 2048 — 16384 LSB/g

— 输出数据速率
陀螺仪 4 — 8000 Hz
加速度计 4 — 1000 Hz

时序规格
Ta=25℃

符号 参数 条件 最小 典型 最大 单位

tDEL-RSP 应答延时时间 VDD=5V 30 — — μs
tINR 间隔时间 VDD=5V 1.3 — — μs

C Communication

CMD packet
(Addr + W)

tDEL-RSP tINR

……Response packet
(Addr + R)

CMD packet
(Addr + W)

Response packet
(Addr + R)
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硬件概述

1. BMCOM

3. MPU6050

4. LED Indicator 

2. LDO
(HT73L30)

5. Level Shift

PCBA 正面图

1. BMCOM

7. Jumpers

6. I2C
(Reserved)

PCBA 反面图

电源

VDD
(3.3V~5.5V)

 ● BMCOM 引脚：通过 VDD 输入 3.3V~5.5V

INT 引脚

 ● 中断引脚，用于中断报警

 ● 中断引脚极性可设置：高电平有效或低电平有效

 ● 中断报警：

 ♦ 多种中断源 ( 用户可编程 )：自由落体中断、零运动中断、运动中断
 ♦ 触发条件：每种中断源可设置触发对应的阈值以及持续时间
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LED 指示灯

 ● 电源指示灯

传感器 MPU6050
 ● 1024-byte FIFO 缓冲区

 ● 产品传输可通过最高至 400kHz 的 I2C
 ● 内置 16-bit ADC，可同时对三轴陀螺仪进行采样，数字输出 X、Y、Z 轴角速度

满量程用户可编程，范围为：±250、±500、±1000、±2000° / 秒
 ● 内置 16-bit ADC，可同时对三轴加速度计进行采样，数字输出 X、Y、Z 轴加
速度

满量程用户可编程，范围为：±2g、±4g、±8g 和 ±16g
 ● 可靠的低频噪声性能

 ● 数字可编程低通滤波器

通信接口

 ● 通信方式：I2C
 ● I2C 地址：默认 0x68
I2C 地址格式：

A6 A5 A4 A3 A2 A1 A0 R/W

1 1 0 1 0 0 0

MSB LSB

Slave address(0x68)

注：R/W=1：读
               =0：写

 ● I2C 通信速率：100kHz~400kHz
 ● 通信逻辑参考电压：3.3V~5.5V
 ● 模块 SCL/SDA 引脚帶 10kΩ上拉电阻

 ● 通信协议：

 ♦ 请参考 MPU6050 规格书
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跳帽

 ● I2C 地址选择：

Jumper
I2C 地址

AD0-0x68 AD0-0x69
短接 开路 0x68 ( 出厂默认 )
开路 短接 0x69

Addr = 0x68 Addr = 0x69

Cut the PCB jumper

 右边短接，地址为 0x68                        左边短接，地址为 0x69

模块出厂默认 AD0-0x68 短接 ( 即 I2C 地址默认为 0x68 )；当需要切换为 I2C
地址为 0x69 时，应当将 AD0-0x68 的 PCB 走线割开，再将 AD0-0x69 短接。

备用 I2C 接口

 ● 备用 I2C 通信接口，可与外部的传感器通信，如磁力计。

AUX_CL: I2C Clock Line
AUX_DA: I2C Data Line
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应用电路

BMduino UNO/Arduino UNO BMS56M605

D8

VDD

SCL

SDASDA

VDD

SCL

INT

GND

5V

GND
GND

接线示意图
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尺寸规格

A

B

C D

E

F

ФD1

G

H

I

J

尺寸信息

单位
编号

mm inch

A 30.70 1.209
B 36.00 1.417
C 18.00 0.709
D 23.30 0.917
E 2.76 0.109
F 2.80 0.110
G 2.54 0.100
H 7.40 0.291
I 1.40 0.055
J 40.90 1.610

D1 2.20 0.087

尺寸列表
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