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特性

 ●电机工作电压范围：5V~24V
 ●逻辑电平控制电压：-0.3V~(VDD+0.3V)
 ●待机电流：<3.3mA @ 24V
 ●保护功能

 ♦ 过流保护

 ♦ 过温保护

 ♦ 输出短路保护

 ●电机驱动

 ♦ 驱动芯片：HT7K1411
 ♦ PWM 最大驱动频率可达 200kHz
 ♦ 单通道最大工作电流：1.2A (Ta=25℃，Ta(MAX)=70℃)
 ♦ 四通道最大工作电流：4.4A (Ta=25℃，Ta(MAX)=75℃)

 ●尺寸：54.6mm(L)×50.5mm(W)×14.41mm(H)

概述

BM22D1421-1 是一款四通道电机驱动模块，采用 Holtek 电机驱动芯片
HT7K1411 作为驱动 IC，用户可通过控制器输出控制信号，控制电机正转、反
转、制动和待机。可同时控制四个直流电机或者两个两相四线步进电机或者两
个四相五线步进电机，实现精准控制。

应用领域

 ●智能小车

 ●平衡小车

 ●DIY 机械臂

 ●其他 DIY
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方框图
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引脚说明

引脚 功能 类型 说明

1 VDD PWR 逻辑正电源

2 GND PWR 逻辑负电源

3 M1A I 电机控制信号输入

4 M1B I 电机控制信号输入

5 M2A I 电机控制信号输入

6 M2B I 电机控制信号输入

7 M3A I 电机控制信号输入
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引脚 功能 类型 说明

8 M3B I 电机控制信号输入

9 M4A I 电机控制信号输入

10 M4B I 电机控制信号输入

11 CS4 O MOTOR4 电流检测点

12 CS3 O MOTOR3 电流检测点

13 CS2 O MOTOR2 电流检测点

14 CS1 O MOTOR1 电流检测点

15 OUT1A O 驱动输出

16 OUT1B O 驱动输出

17 OUT2A O 驱动输出

18 OUT2B O 驱动输出

19 OUT4A O 驱动输出

20 OUT4B O 驱动输出

21 OUT3A O 驱动输出

22 OUT3B O 驱动输出

23 VM PWR 电机工作正电源

24 GND PWR 电机工作负电源

注：PWR：电源； I：输入； O：输出

技术规格

极限参数

参数 数值 单位

VM, OUT1A~OUT4B -0.3~32 V
VDD -0.3~+6.0 V
M1A~M4B -0.3~(VDD+0.3) A
储存温度 -40~100 ℃
储存相对湿度 20%~60% RH
工作温度 -40~85 ℃
环境湿度 10%~95% RH

建议工作范围

参数 数值 单位

VDD 2.5~5.5 V
VM 5~24 V
单通道连续电流 IOUT(CONT) 1.2 A
单通道峰值电流 IOUT(PEAK) 3.2 A
四通道总电流 ITOTAL 4.4 A
注：极限参数表示超过所规定范围将可能对驱动芯片造成损害。建议工作范围表示芯片可正常工作的条

件，但不包含特定限制条件。
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直流电气特性

符号 参数 条件 最小 典型 最大 单位

VDD 逻辑电源 — 2.5 — 5.5 V

VIL 输入逻辑低电平电压
VDD=5V — — 0.8

V
VDD=2.5V — — 0.4

VIH 输入逻辑高电平电压
VDD=5V 2 — —

V
VDD=2.5V 1.25 — —

VM 电机工作电压 — 5 — 24 V
ISINGLE 单通道工作电流 — — — 1.2 A
ITOTAL 四通道工作电流 — — — 4.4 A
ISTB 待机电流 VM=24V — — 3.3 mA
IO LDO 输出电流 LDO VI<40V 250 — — mA

交流电气特性

符号 参数 条件 最小 典型 最大 单位

fPWM 输入 PWM 频率 — — — 200 kHz

功能描述

系统描述

BM22D1421-1 为一款四通道电机驱动模块，可以同时驱动四个直流电机或者
两个两相四线步进电机或者两个四相五线步进电机，单通道最大工作电流可达
1.2A，四通道工作电流最高可达 4.4A。另外驱动模块上带 LDO 稳压电路，可
以给外部电路提供 5V 工作电压。

电机驱动

 ●直流电机

功能模式：正转，反转，待机，制动。

Motor1 工作模式真值表

M1A M1B 工作模式 电流方向

H L 反转 OUT1A 到 OUT1B
L H 正转 OUT1B 到 OUT1A
L L 待机 —

H H 制动 —

Motor2 工作模式真值表

M2A M2B 工作模式 电流方向

H L 反转 OUT2A 到 OUT2B
L H 正转 OUT2B 到 OUT2A
L L 待机 —

H H 制动 —
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Motor3 工作模式真值表

M3A M3B 工作模式 电流方向

H L 反转 OUT3A 到 OUT3B
L H 正转 OUT3B 到 OUT3A
L L 待机 —

H H 制动 —

Motor4 工作模式真值表

M4A M4B 工作模式 电流方向

H L 反转 OUT4A 到 OUT4B
L H 正转 OUT4B 到 OUT4A
L L 待机 —

H H 制动 —

 ●步进电机

步进电机驱动方式：全步驱动，半步驱动，微步驱动。

M

OUT1A       A+

OUT1B       A-

OUT2A       B+ OUT2B       B-

M
OUT3A       A+

OUT3B       A-

OUT4A       B+ OUT4B       B-

两相四线步进电机连接图

M

OUT1A       4

OUT1B       2

OUT2A       3 OUT2B       1
VM       5

M

OUT3A       4

OUT3B       2

OUT4A       3 OUT4B       1
VM       5

四相五线步进电机连接图

注：1 为绕组 A；2 为绕组 B；3 为绕组 C；4 为绕组 D。
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应用电路
VM
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Layout 说明

Layout 范例

注：逻辑控制走线和驱动输出大电流走线不能有交叉且与逻辑电平走线距离不能靠的太近，

另外驱动输出线宽不要低于 50mil。
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尺寸图
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