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简介
BM62S2301-1 是倍创推出的气体流速数字传感器，使用 I2C 通信方式。本文档
对 BM62S2301-1 的 Arduino Lib 函数、Arduino Lib 安装方式进行说明；范例使
用 BME26M301 模块，演示了读取气体流速的功能。

适用型号：

型号 说明

BM62S2301-1 气体流速数字传感器

BME26M301 板载 BM62S2301-1 传感器

Arduino Lib 函数
Arduino Lib 名称：BM62S2301-1 Lib 版本：V1.0.2

构造函数 & 初始化

1

BM62S2301-1(TwoWire *theWire=&Wire, uint8_t iic_addr=BM62S2301_1_ADDRESS);
描述 构造函数

参数
*theWire：I2C 通信接口选择，默认 Wire 接口
iic_addr：I2C 从机地址

BM62S2301_1_ADDRESS：0x28
返回值 —

备注 —

2

void begin()
描述 模块初始化

参数 —

返回值 void
备注 —

功能函数

3

uint16_t readRawAirVelocity()
描述 获取气体流速数字传感器数字 A/D 采集值

参数 —

返回值 气体流速 A/D Count 值 (12-bit)
备注 A/D Count 值越大，代表气体流速越大；反之，则代表气体流速越小

4

float readAirVelocity(uint8_t uintChoose=1)
描述 获取气体流速值

参数
uintChoose：选择返回的气体流速单位

1：MPS(m/s) ( 默认 )
2：MPH

返回值 气体流速值 MPS 或 MPH

备注

根据输出曲线 ( 注 ) 将气体流速传感器数字输出的 A/D 值，转化成单位为
m/s 的气体流速值或根据 1mph=2.236936×1m/s 转化成单位为 mph 的气
体流速值
更详细内容请参考 BM62S2301-1 规格书。
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注：

Air Velocity Value
(m/s)

Output Value
(A/D Count)

0 409
1 834
2 1215
3 1554
4 1856
5 2123

7.5 2664
10 3068

12.5 3391
15 3686

BM62S2301-1 输出 A/D Count 值，应用端需根据输出曲线换算为具体的气体流速值 (m/
s)，在进行气体流速值的换算时，将输出曲线两个相邻点作为一个区间，区间内近似为
线性输出，读取气体流速 A/D Count 后找到该 A/D Count 对应的区间，再换算得到具
体的气体流速值，具体换算方式如下：

假设读取到的 A/D Count 值为 3000，3000 位于点 (7.5, 2664) 和 (10, 3068) 的区间内

在该区间内，3000 的占比 duty 为 (3000-2664)/(3068-2664)≈83.2%
具体气体流速值为：(10-7.5)×83.2% +7.5=9.58m/s

Arduino Lib 下载及安装
BM62S2301-1 Library：可参考下面两种方法安装 BM62S2301-1 的 Arduino 
Library

方式 1：搜索安装

Arduino IDE→ 项目 → 加载库 → 管理库 → 搜索 BM62S2301-1→ 安装

方式1

搜索安装流程 1
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搜索安装流程 2

方式 2：添加 .ZIP 库，需提前下载 .ZIP 库

下载方法：打开倍创官网 (https://www.bestmodulescorp.com/bm62s2301-1.html)，
下载“文件”菜单下的 Arduino 范例程序 (BM62S2301-1 Library)。
添加 .ZIP 库：Arduino IDE→ 项目 → 加载库 → 添加 .ZIP 库 ....

方式2

Arduino 范例

范例：readAirVelocity

实物连接示意图

https://www.bestmodulescorp.com/bm62s2301-1.html
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范例实现功能：以 I2C 方式与模块通信，获取气体流速值，并在串口监视器上
显示。

1. 范例打开方式：文件 → 示例 → Lib 选择 (BM62S2301-1) → 选择范例
(readAirVelocity)

2. 示例说明：

a. 构建 & 初始化对象

#include “BM62S2301-1.h”
BM62S2301_1 AVS       // 创建对象
void setup() {
  AVS.begin();        // 模块初始化
  Serial.begin(9600); // 串口监视器初始化，波特率为 9600
  /*模块状态显示 */
  Serial.println(“Air Velocity Sensor Module”);
  Serial.println(“BM62S2301-1 has been powered on”);
  Serial.println(“===========================================”);
}

b. 获取气体流速值并在串口监视器中显示

void loop() {
  Serial.print(“ADC count: ”);
  Serial.print(AVS.readRawAirVelocity());
  Serial.print(“\tm/s: ”);
  Serial.print(AVS.readAirVelocity(1));
  Serial.print(“\tmph: ”);
  Serial.println(AVS.readAirVelocity(2));
  delay(500); // 设置串口间隔 500ms获取一次数据
}

3. 打开串口监视器，波特率选择 9600；串口监视器显示数据如下：
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